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Vi brukade titta pa djuren...

Nu tittar djuren pa oss — genom

sensorer och Al.

Jag brukar saga att vara kor snart behover
egna anvandarvillkor.

De bar sensorer, samlar rorelsedata, och
berattar mer om sitt maende an vi nagonsin
kunnat observera med ogat.

Och nu, med generativ AI, kan vi
faktiskt forsta vad de séiger!




2 Precision — grunden for trygghet!

Vi star mitt i en teknologisk revolution dar Al och sensorik
forandrar hur vi ser pa djur, natur och ansvar.

Men det som verkligen avgor framtiden ar hur vi anvander den
kraften.

Nar tekniken blir begriplig, nar datan blir etisk och nar
forskningen blir empatisk — da blir innovationen hallbar.
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Al som forskningskollega
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Al oversatter idéer till modeller.
Den skissar, simulerar och :

Den paskyndar tinkandet.
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Det viktiga ar inte att AI gor jobbet at oss.

Det viktiga ar att den gor det mojligt att testa

fler idéer, snabbare — och ofta pa ett satt som

vacker nya fragor snarare an ger fardiga svar. S




b Data pa djurens villkor

Valfardsdata ska forstas — inte bara samlas in.
AT ar inte till for att overvaka, utan for att forsta.

Vi samlar inte data om djuren, utan for dem.

En djurcentrerad strategi innebar att varje sensor,
varje modell, maste svara pa en relevant fraga:
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Det handlar om transparens, rattvisa och
fortroende — mellan forskare, lantbrukare och

de djur vi ansvarar for.

Det maste handla om att skapa ett system dar
djurens rost far plats i datan.




OinkScope




Ein Datorseende + tydlighet = fortroende

Med datorseende kan vi tolka rorelser, kroppsstallningar och interaktioner.

Men ett svart-lada-system hjalper ingen veterinar att fatta bra/ratt beslut.

OinkScope ar vart exempel pa anvandarvanlig AI — ett system som inte
bara ser ett djur, utan forklarar varfor det tolkar nagot som stress, eller

avvikande beteende.
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JL Analysis
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2 Varfor datorseende?

For att se det vi annars missar. For att forsta utan att stora.

Datorseende gor det mojligt att analysera djurens rorelser och interaktioner

pa ett satt som manniskor inte hinner eller orkar observera.

Varje svansviftning, oronrorelse, eller forandring i hallning kan avsloja

nagot om halsa och valmaende.



Det fina ar att det sker utan att stora
djuren.

Kameror och sensorer kan observera
kontinuerligt, diskret och med respekt.

Anvandarvanlig Al gor dessutom att vi kan forsta
hur algoritmen drar sina slutsatser — det blir ett S
verktyg, inte en gata.



7" Video ROI Detection GUI
Video File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/Test_Video.mp4 Browse

Config File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/New_Detector/Smell Browse

Weights File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/New_Detector/Smell Browse p o Fmentﬂ

Score Threshold: 0.5 . . as
[V Enable Overlap-Based Counting

Min Overlap Ratio: |0.5
[V Enable Heatmap

Heatmap Alpha: (0.3
Output CSV: |roi_counts_per_frame.csv

Output Video: |output_with_overlays.mp4

Start ROI Selection Quit

Video File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/Test_Video.mp4 Browse

Weights File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/New_Detector/Smell Browse

Config File: |D:/Coding/Pigs_Al/Smell_This_2025/New_Detector/Smell Browse | |

Score Threshold: |0.5
[V Enable Overlap-Based Counting
Min Overlap Ratio: |0.5

[V Enable Heatmap
03 7 ROI Selection

Use left-click = drag to create ROIs.

Release to finalize.

Press "¢’ in the ROl window to clear ROIs.

Press ‘d" in the ROl window to start processing.

Press ‘q" or ESC in the ROl window to quit without
processing.

Heatmap Alpha:
Output CSV: |roi_counts_per_frame.csv

Output Video: |output_with_overlays.mp4

Start ROI Selection
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M var vision

Var vision ar att skapa en losning for kontinuerlig
overvakning av notkreaturs valfard och
betesmarksforvaltning som ar modular, , oberoende
av stora mangder manuellt annoterad data och — viktigast
av allt — hogst relevant for slutanvandare och deras unika

utmaningar.




WP1: Inventering av nyckelindikatorer for
notkreaturs vialbefinnande

Syfte: Tidig upptackt av fysiologiska och
beteendemassiga avvikelser.

Forskningsfragor:

« Vilka ar de centrala valfardsindikatorerna som
kan identifieras fran IMU- och GNSS-data och som
korrelerar med tidiga tecken pa vanliga sjukdomar
hos betande notkreatur?

« Hur skiljer sig dessa valfardsindikatorer mellan
potentiellt friska djur och djur som uppvisar tidiga
tecken pa sjukdom eller stress?
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Hog precision = battre valfardsindikatorer.

De flesta system for notkreatur anvander enkel
GPS med 1-2 meters noggrannhet.

Det racker for att veta var kon ar.

Men inte vad hon gor.
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Genom GNSS-teknik — alltsa flera satellitsystem och
battre korrigering — far vi noggrannhet ner till
decimeterniva.

Kombinerat med rorelsedata fran IMU-sensorer kan vi
se skillnaden mellan att beta, sta stilla, vila eller visa
tecken pa obehag.

Plotsligt blir platsdata biologisk information. Det ar ett &8
stort steg fran positionspunkter till beteendekartor. jata



WP2: Utveckling av Al-algoritmer for
detektion av valfardsanomalier

Forskningsfragor:

- Vilka algoritmer ar mest effektiva for att

upptacka valfardsanomalier hos notkreatur
baserat pa IMU- och GNSS-data?

« Hur kan dessa algoritmer optimeras for
att sakerstalla hog noggrannhet och lag
frekvens av falska positiva resultat i
verkliga betesmiljoer?

Total distance

710 meters

Distance

Hours




ﬁtﬁ Nar Al blir begriplig — blir den anvandbar. Nar data blir djurens
rost — far forskningen mening.

Den storsta vinsten med Al ar inte automatisering, utan insikt.

Nar vi gor tekniken begriplig, bjuder vi in fler forskare — oavsett
disciplin — att skapa nya losningar.

Och kanske viktigast:

Nar vi later djuren “tala” genom sina data, blir var
forskning inte bara smartare, utan ocksa mer empatisk.
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